Installationsvejledning
til LK IHC Control® PIR
24 V OPUS® 66

Vaelg brugerfunktion

PIR’en fungerer vha. to typer sensorer:
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En bevaegelsessensor-del (infrared varmesensor), der
ved registreret beveegelse (varmepavirkning) sender et

des, nar det omgivende lys er under et brugerbestemt
signal til IHC-systemet, saledes at lyset kan teendes. K

%~ niveau (skumring). Niveauet indstilles pa PIR'en.

Ren bevasegelsesstyring Almindelig lysstyring Ren skumringsfunktion

LK IHC Control® PIR 24 V OPUS® 66 anvendes
i IHC Control® systemet.

Den er kun til indenders brug og er velegnet
til styring af lys- og ventilationsanleeg mm.
Dens hgje folsomhed muligger detektion

af stillesiddende personer i en afstand pa
0-5 m. Derfor er PIR’en ogsa velegnet til
opholdsrum.

NB! PIR’en ma ikke anvendes til alarmanleaeg.

Indstillinger
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Veelg mellem tre deekningsomrader:
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Lyset er teendt, sa leenge bevaegelsessensor
-delen registrerer bevaegelse. Dermed er
PIR’en uafhaengig af lyssensor-delen.

Lyset er teendt, sa leenge bevaegelse registre-
res, og dagslyset er under det niveau, der er
indstillet for lyssensordelen.

Lyset er altid teendt, nar dagslyset er under
det indstillede niveau. Beveegelse har ingen
indflydelse.

Anvendes til: - Lysstyring
- Andet, fx ventilationsstyring.

Anvendes til: Lysstyring. Anvendes til: Lysstyring.

|:| Afkryds for valgt funktion |:| Afkryds for valgt funktion |:| Afkryds for valgt funktion

Beveegelsesudgang til IHC

Installateren indstiller denne udgang til én
af tre funktioner:

Jo hgjere folsomheden indstilles, desto
bedre kan bevaegelsessensoren (infrarad
varmesensor) registrere de varmepavirkning-
er, der forekommer, nar en person opholder
sig i deekningsomradet. Men det betyder
ogsa starre risiko for, at PIR’en reagerer pa
andre varmepavirkninger fra fx:

= Vinduer (sol)

B Radiatorer

m Dgrabninger (traek)

m Ventilationsanleeg.

Derfor: Indstil ikke falsomheden hgjere end
ngdvendigt.

Lysniveauet kan indstilles trinlgst fra 10 til
1000 lux. Her vises tre niveauer:

Til de fleste anvendelser anbefaler
vi denne position.

Daekningsomradet er da som vist: Udgang afheengig af savel

Anbefalet niveau (200 lux) bevaegelse som lysniveau

Udgangen er aktiv, nar bevaegelse registre-
res, og lysniveauet er under det indstillede
niveau.

Lyset vil kun kunne teendes, nar det ikke er
helt lyst.
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Udgang kun afheengig af

Bemeerk, at felsomheden ikke kan indstilles bevaegelse

Her deekker PIR’en kun venstre - .
trinlgst. Der er kun tre niveauer:
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?\@S halvdel af det mulige daeknings-
omrade. Udgangen aktiveres, hver gang en bevaeg-
else registreres - uafhaengigt af lysniveauet.

Medium fglsomhed

Udgang kun afhaengig af

Denne indstilling anbefaler vi til de fleste

anvendelser. beveegelse (pulsudgang)

Lyset kan teendes, selv nar det er naesten
helt lyst.

Dette er en speciel funktion, der bl.a. kan
anvendes til styring af outputmodulet IHC
Control Output 1-10 V (se vejledning til
dette).
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Her daekker PIR’en kun hgjre
= 5@ halvdel af det mulige deeknings-
omrade:

Lav falsomhed

Indstillingen af lysniveauet pavirker begge
udgange pa PIR’en (se “Tilslutning til IHC

Veelg d indstilling, hvis d forholds- .
2elg denne indstilling, hvis der er forholds Control” pa bagsiden).

vis stor risiko for fejldetektioner.

Hvis flere PIR-sensorer er sammenkoblet,
ber kun én PIR detektere lysniveauet (se
“Tilslutning til IHC Control” pa bagsiden).

Hoj felsomhed

Generelt: Deekning af kun venstre eller kun

hejre halvdel kan du anvende,

m nar PIR’en placeres i et hjorne
(se "Placering af PIR” pa bagsiden)

m nar der skal skaermes af for elementer,
der kan forarsage fejldetektioner (varme-
apparater mm.).

Ved denne indstilling reagerer PIR’en pa
selv meget sma bevaegelser.

2. Montér ledninger:
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4. Klips rammen fast:

1. Montér montagepladen med pilen peg-
ende nedad:

3. Placér forst nederste del af PIR’en i
bunden (Pil 1).

Vip derefter gverste del pa plads (Pil 2),
og tryk, indtil der lyder et klik.

5. Foretag test.

PIR’en skifter automatisk til test mode
(varighed 15 min.), nar en af felgende tre
begivenheder finder sted:

m Folsomhedsdetektoren (drejeknap 2) drejes
(medferer, at lysdioden blinker én gang).

| test mode vil PIR’ens lysdiode blinke, hver
m Spaending tilsluttes. gang en bevaegelse er detekteret.
m Drejeknap 1, “Daekningsomrade”, drejes

(medferer, at lysdioden blinker).

Aktuelle indstillinger

Daekningsomrade

Afkryds for indstilling

Folsomhed

Afkryds for indstilling

Lysniveau

Angiv indstilling med pil

Beveegelsesudgang til IHC

Afkryds for indstilling

PIR’en anvendes til (fx entrébelysning).




Tilslutning til IHC Control® Tekniske data

Vi anbefaler, at du placerer PIR’en i 2,15 m’s hojde. Ved en rumtemperatur pa 25 °C vil PIR’en have den viste deekning i gulvplan:

Terminal 1: Beveegelsesudgang
Denne udgang skal du altid tilslutte IHC Control.
Veelg indstilling som vist under “Indstillinger”.

Terminal 2: 24 V stremforsyning
Terminal 3: 0 V

Terminal 4: Skumringsudgang
Denne udgang kan du forbinde til IHC.

Udgangen er altid aktiv, nar lysniveauet er under den indstillede
veerdi.

IHC Control inputmodul:
Som IHC Control inputmodul anbefaler vi IHC Input 24 V d.c. / 3 mA.

Tilslutningseksempel: En eller flere PIR-sensorer til brugerfunk-
tion “Almindelig lysstyring”

Daekning, vandret plan

5m

9,5m

5m)

9,5 m)|

m Lille omrade (5,0 x 10,0 m): Her kan stillesiddende personer detekteres
m Stort omrade (9,5 x 19,5 m): Her kan kun gaende personer detekteres.

Daekning, lodret plan

2,15m

Forsyningsspaending

10 -28 V d.c. SELV, typisk 24 V d.c.

Stremforbrug

Max. 15 mA @ 24 V d.c.

Skumringringsrelee-udgang

Open Collector, aktiv lav.
lha =-50mA,V_ =30Vd.c.

‘Blindt’ omréde lige under PIR’en.
Du kan reducere det blinde omrade ved
at placere PIR’en i lavere hgjde (se nedenfor).

Belysningsudgang

Open Collector, aktiv lav.
,=30Vdc
Statisk timing (funktion A eller B):
Min ON-time: 2 s

Maks. ON-time: 30 s

Min OFF-time: Ingen

Pulse timing (funktion C):

Min ON-time: 200 ms +10 %

Min OFF-time: 600 ms +10 %

Detektion, horisontalt

180°, inddelt i to zoner & 90°

Detektion, vertikalt

Mellem 4° (nedad i forhold til vandret) og 56°
(nedad i forhold til vandret)

Daekningssomrade ved
placering i 2,15 m’s hgjde

Beveegelse:
9,5mx 19,0 m (180,5 m?) @ 25° C

m For alle PIR-sensorer geelder: Forbind beveegelsesudgangen (terminal 1),
og veelg fkt. B: Udgang kun afhaengig af bevaegelse. Samtlige PIR’er
kan nu detektere bevaegelse.

m Udveelg én PIR (PIR 1) til at detektere lysniveauet. Forbind skumrings-

Tilstedeveerelse:
5.0 mx 10,0 m (50,0 m?) @ 25° C

10-1000 lux (trinlast)

Placering i lavere hgjde
Placerer du PIR’en lavere end 2,15 m (normal montagehgjde), skal du veere opmaerksom pa to forhold:

Indstilling af lyssensor

udgangen (terminal 4) for denne PIR. PIR’ens reekkevidde bliver mindre (vist i vandret plan): Det ‘blinde’ omrade under PIR’en bliver mindre (vist i vandret plan): Opstartstid <1 min.
Samlet kabelleengde Max. 300 m
Ee & e ¢ e £ € ¢ E § § 5 8§ &5 58 &8 88 E 558§ Reaktionstid ved <0,33s
Ecosces6ev0a8 PIR 1 - * e ¥ ] T T R T bevaegelsesdetektion
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m 0,4m i - i
IHC Input 243 . N p= @ 10m Lednlqgstyl(.kelse LK IHC LINK-6/10 (& 0,6 mm massiv)
am 1,0 m ' oM | (uden isolation)
14 m 0&m 114 m L 18m Antal ledninger pr. terminal | Max. 2 stk. ledninger - skal veere af samme
6m / 1.0m P —— — ' diameter og type
N —
16 Input, <1V @3 mA = 1,8 m 1.2m ) Kabeldiameter inkl. 1,4 mm (28-22 AWG)
120 B 1011 C € 8m 2 H :
14m 2,15 m isolation
2,15 m -
- Boe 10m 1.6m ca.1,2m Kapslingsklasse IP 20
12 30¥=4 5 60V=7 u 2 1 . .
EZIY) se)\se@@gej Montagehgjde Montagehgjde HF-immunitet 10 Vim
| I I Reekkevidden aftager proportionalt med montagehgjden. Udstreekningen af den ‘blinde’ zone (1,4 m ved normal Eksempler pa situationer, hvor du skal Driftstemperatur -5° Ctil +45° C
L Her er daekningsarealet vist ved fire forskellige montagehgjder. montagehgjde 2,15 m) aftager proportionalt med vaere opmaerksom pa det “blinde” Luftfugtighed 5% -95% RH
Eksempel: En hgjde pa 1,4 m giver et deekningsareal pd 12 x 6 m.  montagehgjden. omrade under PIR’en: Direktiver EMC: 89/336/EQF
NB! Et reduceret deekningsareal kan veere en fordel, fx hvis traeek Eksempel: En montagehgjde pa 1,4 m giver et blindt areal  m Siddende personer lige under PIR’en LVD: .73/23/E®F
fra en aben dor ikke skal fare til fejldetektion (se nedenfor). paca. 1,0 x 1,0 m. m Barn .
u Sma rum. Standarder EN61000-6-1, EN61000-6-3

Overhold minimumafstande:

Placér PIR-sensoren,
sa den har frit udsyn:

For at undga fejldetektioner skal du placere PIR’en, sa den bliver mindst muligt
udsat for temperaturaendringer fra fx:

Renggring

Renger PIR‘en med en klud hardt opvredet i lunkent vand.
Brug ikke rengeringsmidler med slibeeffekt eller oplasningsmidler.

Afstand til lyskilder (75 W):

u Min. 0,5 m (med lampeglas)

m Min. 1,5 m (uden lampeglas).

Afstand til hjgrner (tilstsdende veegge):

m Min. 25 ¢cm, nar bade hgjre og
venstre deekningsomrade er valgt

m Min. 5 cm, nar kun hgjre/venstre
daekningsomrade er valgt.

Detektion

Placér sa vidt muligt PIR’en, sa personers bevaegelser foregar pa tvaers af detektionszonerne:

PIR’en ma ikke lukkes
inde i hjgrner, mellem
reoler, skabe og lignende.

Troek fra fx

m ventilations- og air-
konditionanlaeg.

m dore og vinduer.

Radiatorer og andre
varmekilder.

Direkte eller indirekte sollys.
Veer specielt opmaerksom pa
dette, hvis du placerer PIR’en,
sa den peger ud mod gst- eller
vestvendte vinduer.
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Vejledningen samt IHC-dokumentation skal altid
afleveres til brugeren
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Ved beveegelser, der foregér pa skré af PIR-
detektorens zoner, opnas delvis detektion.

Beveegelser, der foregar langs med PIR-detektorens
zoner, giver den darligste detektion.

—
Ved bevaegelser, pa tvaers detektions-

zonerne opndas maksimal detektion. 019D8435_03 © Lauritz Knudsen A/S 03/2005



